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世界初PCベースの安全プラットフォームは、産業用ロボット制御における機能安全および協働アプリケーションの
需要に対応します。ソフトウェアとハードウェアを統合、IEC 61508 SIL 2、または ISO 13849-1 Cat.3 PL=dまで
の安全機能を実装する能力を持ち、TÜV Rheinland の Safety Concept フェーズの認証を受けています。（現在Main 
Inspectionフェーズにて査定中）

・セーフティOS対応、セーフティライブラリの提供、IEC 61508規格認証済みで、安全PLCとの置き換えが可能
・ FMEDAレポート、サンプルコード（セーフティI/O、EtherCATスレーブスタック） の提供

-　TÜV Rheinlandによる認証
-　ハードウェア安全要件：SIL2/Cat.3 PL=dまで対応
-　ソフトウェア安全要件：SIL3まで対応

▪ 認証済み機能安全プラットフォーム
-　SIL2 Concept認証済みプラットフォーム
-　SIL3事前認証済みのソフトウェア構成
-　安全マニュアル、FMEDAドキュメントの提供

▪ 安全アプリケーションの迅速な市場投入

-　セーフティデジタルI/O：入力 x12/出力 x4
-　FSoEアプリケーショ対応EtherCATスレーブ
-　セーフティ通信アプリケーション対応： LAN x4
-　セーフティデータストレージ：オンボードeMMC 64GB

▪ 包括的なセーフティインターフェース
-　セーフティハイパーバイザのサポート: RTS
-　セーフティRTOSのサポート：BlackBerry
-　HWプラットフォームの障害を検出するAPIの提供
-　SWクロスチェック機構のためのAPIの提供
-　セーフティI/O用サンプルコードの提供
-　EtherCATスレーブスタックのサンプルコードの提供

▪ 安全性への配慮
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Intel® Safety IslandテクノロジーとTÜV認証によりロボット開発の費用と時間を短縮 
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統合型ソリューション構成

協働ロボットの機能安全適応のシナリオ

安全適合の監視停止 ハンドガイド 高度でダイナミックな 
スピード＆遠隔モニタリング

本質的設計又は制御による
動力及び力の制限

(*注)：ソースコードのダウンロードにはインテル社とのNDAが必要です。

項目 詳細 仕様

ソフトウェア

ファームウェア Intel Elkhart Lake FWs SIL 3　SCB 100にプリロードした状態で提供

BIOS
Intel® Slim Bootloader SCB 100向けに最適化　SCB 100に搭載済み
Intel PreOS Checker SIL 3　SCB 100にプリロードした状態で提供

API Intel Elkhart Lake Safety APIs SIL 3　ソースコード有り (*注)

サンプルコード 品質管理（QM）ソースコード、EtherCATスレーブ ソフトウェアスタック ソースコード

ハードウェア SCB 100

CPU 安全関連系 Intel Atom® x6427FE, 4 Cores 1.9GHz
メモリ 安全関連系 DDR4 SO-DIMM x 2　最大32GB

ストレージ
安全関連系 オンボード 64GB eMMC
- SATA インターフェース

Mini-PCIe Black Channel Mini-PCIe x 1
COM ポート Black Channel RS232/422/485 x 2 
EtherCAT Black Channel EtherCAT スレーブ x 1 (RJ45 ポート x 2)
イーサネット Black Channel I225 GbE LAN x 1,  GbE LAN  x 3
デジタル入力 安全関連系 入力 x12　24 VDC SELV/PELV, 2~15mA, H: 11-30VDC, L: 0-5VDC

デジタル出力 安全関連系 出力 x4　24 VDC SELV/PELV, 各チャネル 0.5A、トータル DOチャネル 2A 
ON: 出力電圧 > 18VDC、OFF: 出力電圧 < 3VDC

電源 安全関連系 AT/ATX モード (ジャンパー設定による切替 デフォルトはATモード)
24V -15% ~ +20%, IEC 61131-2に準拠、DC 入力用4ピン電源コネクタ

USB USB 3.0 x 2、USB 2.0 x 4
ディスプレイ HDMI x 1
寸法 Mini-ITX (17cm x 17cm)
環境（温度範囲 / 湿度） 動作時： -20~60°C、非動作時： -40~85°C / 湿度: 90%
耐振動・耐衝撃  /  EMC認証 IEC 61131-2  /  IEC 61326-3-1

ドキュメント SCB 100 安全マニュアル、SCB 100 FMEDA（Failure Modes, Effects, and Diagnostic Analysis）レポート 

●会社名、商品名等は各社の商標または登録商標です。●このカタログに記載されている内容は製品改良のため、予告なく仕様・デザイン等を変更する場合があります。●このカタログの記載内容は2023年11月現在のものです。　　2023112500
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ソフトウェアカーネルレイヤ ※青色部分はNexCOBOTまたはIntel社から提供いたします。

SIL 3 RTOS
（Blackberry Safe QNX, SYSGO Pike OS）

SIL 3 Hypervisor
（QNX Hypervisor for Safety, SYSGO Pike OS）

(*注) (*注)
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セーフティ デジタルI/O：
入力x12/出力x4
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ソフトウェアアプリケーションレイヤ ユーザによるソフトウェアアプリケーションの開発

安全適合の
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FSoE マスタスタック

本質的設計又は制御に
よる動力及び力の制限
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2D / 3D 最適化ダイナミックゾーンに基づくロボット制御

高度なダイナミック スピード＆セパレーション モニタリング
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